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實驗方法研究摘要

本項研究介紹了一個綜合感測器系統集成
了氣體感測、水質感測、水位和水溫感測
功能。該系統旨在提供養殖人員安全的工
作環境和降低養殖水域風險的成本。通過
整合多個感測器，我們能夠實時監測養殖
環境中的各種關鍵參數，從而及時發現潛
在的問題並進行及時處理。氣體感測器可
以檢測空氣中的有害氣體，提醒人員及時
進行通風或採取其他措施以保證養殖場的
空氣品質。水質感測器可以測量水中的各
種參數，包括：溶解氧、濁度等，有助於
監測水質變化並避免水質惡化對魚類健康
的影響。水位和水溫感測器可以監測水域
的水位和溫度變化，有助於預防水位過低
和溫度過高或過低之對養殖場的不良影響。
綜合感測器系統的應用將為養殖業提供一
個較多元性的監控方式，幫助養殖人員有
效地管理和維護養殖環境，從而提高生產

效率和降低經營風險。

綜合感測器內部圖

水位、水溫感測實驗圖

理論基礎

研究結論

透過Arduino搭載的感測器系統，成
功實現對水質、空氣質量等多項參數
的監控。結果顯示系統能夠迅速偵測
環境變化，有助於提前發現可能影響
水域生態的問題促進更有效的管理和
調控。綜合研究結果顯示，這種多感
測器系統的應用對智慧養殖的管理水
平提升具有重要意義。為了進一步提
高管理水平，建議對系統算法進行優
化，以提高預警的精確性同時，應強
調環保和永續發展理念，鼓勵業界推
廣這種智慧監測系統的應用，從而促
進整個養殖產業向更可持續的方向發
展 。

本研究的Arduino程式的基礎理論包括使
用C/C++語言編寫程式碼、定義setup()和
loop()函數、使用引腳控制外部設備、利
用庫擴展功能、並透過串列通訊與其他設備
互動。
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利用污水、氣體、水位、水溫高低實測，
來校正、取得各感測器之感測數值。
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